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1. WSTEP

Przedmiot Specytikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot (STWiOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot w
zakresie robot zapewniajacych przejezdnos¢ drog na terenie Nadle$nictwa
Barlinek w 2025 r.- etap 2 W ramach przedmiotowej STWiOR opisano
specyfike wykonywania robdt w ramach zadania oraz opis wymagan
jakosciowych oraz odbiorowych.

W  ramach przedmiotowego =zadania nie planuje si¢ zabudowy
jakichkolwiek materiatow.

W ramach rob6t zapewniajacych przejezdnos¢ drog na terenie
Nadlesnictwa Barlinek przewidziano wykonanie ponizszych robot:

» Oczyszczenie pasa drogowego (terenu pokrytego roslinnoscig) -
mechaniczne wykoszenie starej roslinnosci. Zalozono koszenie
obustronne na szerokosci sredniej 1,5 m (m2)

» Naprawy drég gruntowych wykonywane mechanicznie - zageszczanie
Naprawy drog gruntowych wykonywane mechanicznie - profilowanie

Opis zakresu prac do wykonania
a) Odcinek drogi podlegajacy rownaniu wraz z watowaniem nalezy
wykona¢ tego samego dnia, aby zachowac przepustowo$¢ drogi.
b) Pierwszy przejazd réwniarki dokonuje obrysu drogi nadajac jej
szeroko$¢ oraz dlugos$¢ planowanego odcinka drogi.
c) Urobek powstaly podczas nadawania profilu powinien by¢ kierowany
do $rodka osi drogi po to, aby podnies¢ os drogi w stosunku do pobocza —
nie nalezy podczas walowania odrzuca¢ urobku poza o$ drogi.
d) Po kazdorazowym przejezdzie roéwniarki nalezy zageSci¢ grunt
formujac korong¢ drogi za pomoca walca.
e) Po zageszczeniu czynno$¢ réwnania na danym odcinku nalezy
powtorzyC. Przy drugim przejezdzie pracuje si¢ gruntem z pierwszego
przejazdu. Nalezy nagarng¢ grunt w miejsca drogi, w ktorych brakuje
ziemi.
f) Nalezy pamigta¢, ze po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy
przejecha¢ walcem w celu zageszczenia nasypanego zageszczenia.
g) Czynnosci opisane powyzej tj. przejazd roOwniarkg i walcem nalezy
powtorzy¢ minimum 4 razy. Jezeli nadal profilowana droga nie speinia
wymaganych warunkow, profilowanie 1 watowanie nalezy powtorzy¢.
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» Przyciecie galezi w celu zapewnienia pionowej i poziomej skrajni

drogowe;j

» Naprawy drog utwardzonych wykonywane mechanicznie —
profilowanie

» Naprawy drég utwardzonych wykonywane mechanicznie —
zageszczanie

» Mechaniczne $cinanie poboczy na fragmentach utwardzonej drogi.
Prace obejmuja $ciecie poboczy, wyprofilowanie poboczy z nadaniem
spadku poprzecznego 6%, zageszczenie poboczy, rozplantowanie
nadmiaru gruntu za przeciwskarpa.

» Mechaniczne czyszczenie osi nawierzchni drogowej nieulepszonej -
istniejgca podbudowa tluczniowa wraz ze ztozeniem nadmiaru gruntu
za przeciwskarpg

» Mechaniczne czyszczenie nawierzchni drogowej nieulepszonej wraz z
rozplantowaniem nadmiaru gruntu za przeciwskarpa

» Naprawy drég utwardzonych wykonywane mechanicznie -
profilowanie,

» Naprawy drog gruntowych wykonywane mechanicznie — zageszczanie

Zakres robot wraz z wyszczegolnieniem poszczegolnych prac zwigzanych
z utrzymaniem 1 zapewniajacych przejezdnos¢ drog lesnych na terenie
Nadle$nictwa Barlinek przedstawiony jest w punkcie 1 do niniejszej STWiOR.
Odcinki drog wymagajace zabiegéw konserwacyjnych oraz utrzymaniowych
zostaly wyznaczone w terenie przez przedstawiciela Nadlesnictwa.

Lokalizacje drog zaznaczono na pogladowych mapkach

Zakres stosowania STWi1OR

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robo6t stosowana jest jako
dokument kontraktowy opisujacy sposdb wykonania i odbioru robdt na drodze
lesnej z kruszyw naturalnych, ktora ulegta deformacji. Wystepuja nieliczne
ptytkie wyboje oraz przerosniete, pokryte krzewami 1 drobnym drzewostanem
pobocza.

Zakres robdt objetych STWiOR

W zakres robot objetych niniejszym STWiOR wchodza wszelkie prace
zwigzane z wykonaniem robot wskazanych w punkcie 1 oraz przedmiarze
pomocniczym. Prace majg na celu przede wszystkim wyréwnanie nawierzchni
poprzez jej uzupelnienie materialem miejscowym pozyskanym podczas
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prowadzenia robot zwigzanych z profilowaniem nawierzchni wg opisu pozycji
robot, zapewnieniu odpowiednich spadkdéw poprzecznych (3-5% w przekroju
daszkowym oraz miejscowo ze wzgledu na uwarunkowania terenowe
jednostronnym min. 3%) oraz zapewnienia wlasciwego odwodnienia poprzez
nadanie wilasciwych spadkow poprzecznych oraz wyréwnaniu nawierzchni
likwidujac koleiny, zadolenia, wyboje.. Oczyszczeniu poboczy z krzewow i
drzewostanu celem odtworzeniu skrajni drogowej oraz zapewnieniu
odpowiedniego sptywu wody.

Stan istniejacy

Odcinki drog objetych opracowaniem usytuowane sg na terenie leSnym.
Istniejgce drogi lesne posiadaja w wigkszosci nawierzchni¢ gruntowa, lokalnie
nawierzchni¢ z pospotki, zwiru, kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
zdeformowang, o aktualnej szerokosSci okoto 3-3,5 m. Nawierzchni¢
wymagajaca wyrownania, przeprofilowania, oczyszczenia z darni, miejscowego
uzupetnienia materiatem uzyskanym z biezacego profilowania. Istniejagca droga
posiada zaro$ni¢te miejscowo zawyzone pobocza gruntowe. Odprowadzenie
wod opadowych powinno odbywaé si¢ powierzchniowo w teren. Niestety, w
zwigzku z zaro$nigtymi poboczami, licznymi wybojami, koleinami, powstaja
zastoiska wody, ktoére w sposob destrukcyjny wptywaja na nawierzchni¢
istniejgcych drog.

2. MATERIALY

Nie przewiduje si¢ zabudowy materiatow.
3. SPRZET
Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- samochodow do transportu materiatow sypkich, mieszanki, urobku;
- koparki lub koparko-tadowarki samojezdne;j

- walcow statycznych 1/lub dynamicznych do zageszczania;

- rowniarki samojezdne;,

- beczkowozow lub wozow asenizacyjnych do uzyskania wilgotnosci
optymalnej mieszanki;

- koparki kotowe;j;

- glebogryzaki i/lub zestawu bron obrotowych;

- drobnego sprzetu osobistego typu: szpadel, grabie, kilof, tom.
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- sprze¢tu pomiarowego do czynnosci kontrolnych;

4. TRANSPORT
Nie przewiduje si¢ koniecznosci transportowania materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Dokona¢ usuniecia krzewdw 1 drzewostanu z poboczy

Przyciecie galezi w celu zapewnienia pionowej 1 poziomej skrajni
drogowe;j

Wykona¢ oczyszczenie pasa drogowego (terenu pokrytego roslinnoscig) -
mechaniczne wykoszenie/mulczowanie starej roslinnosci. Zatozono
koszenie obustronne na szerokosci $redniej 1,5 m

Wykona¢ naprawy drog gruntowych wykonywane mechanicznie —
zageszezanie oraz profilowanie zgodnie z opisem ponize;j:

Opis zakresu prac do wykonania

a) Odcinek drogi podlegajacy réwnaniu wraz z walowaniem nalezy
wykona¢ tego samego dnia, aby zachowac przepustowo$¢ drogi.

b) Pierwszy przejazd rowniarki dokonuje obrysu drogi nadajac jej
szeroko$¢ oraz dlugos$¢ planowanego odcinka drogi.

c) Urobek powstaly podczas nadawania profilu powinien by¢ kierowany
do srodka osi drogi po to, aby podnies¢ o$ drogi w stosunku do pobocza —
nie nalezy podczas walowania odrzuca¢ urobku poza os$ drogi.

d) Po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy zagesci¢ grunt
formujac korong¢ drogi za pomoca walca.

e) Po zageszczeniu czynno$¢ rownania na danym odcinku nalezy
powtorzy¢. Przy drugim przejezdzie pracuje si¢ gruntem z pierwszego
przejazdu. Nalezy nagarng¢ grunt w miejsca drogi, w ktorych brakuje
ziemi.

f) Nalezy pamig¢tac, ze po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy
przejecha¢ walcem w celu zaggszczenia nasypanego zageszczenia.

g) Czynnosci opisane powyzej tj. przejazd réwniarka 1 walcem nalezy
powtorzy¢ minimum 4 razy. Jezeli nadal profilowana droga nie spetnia
wymaganych warunkow, profilowanie 1 watowanie nalezy powtorzyc¢.

Mechaniczne $cinanie poboczy na fragmentach utwardzonej drogi. Prace
obejmujg Scigcie poboczy, wyprofilowanie poboczy z nadaniem spadku
poprzecznego 6%, zaggszczenie poboczy, rozplantowanie nadmiaru
gruntu za przeciwskarpa.

Wykona¢ naprawy drog utwardzonych wykonywane mechanicznie —
profilowanie nawierzchni wraz z uzyskaniem spadkéw poprzecznych
min. 3%
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o Wykona¢ naprawy drog utwardzonych wykonywane mechanicznie —
zageszezanie do poziomu, aby po przejezdzie pojazdu nie byty widoczne
odksztatcenia.

¢ Wykona¢ mechaniczne czyszczenie osi nawierzchni drogowe;j
nieulepszonej -istniejgca podbudowa thuczniowa wraz ze ztozeniem
nadmiaru gruntu za przeciwskarpa

e Wykona¢ mechaniczne czyszczenie nawierzchni drogowej nieulepszone]
wraz z rozplantowaniem nadmiaru gruntu za przeciwskarpg

o Wykona¢ naprawy drog utwardzonych wykonywane mechanicznie -
profilowanie

6. WARUNKI TECHNICZNE ODBIORU

Jakos¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot sprawdza komisja poprzez wizualng
ocen¢ wykonanych prac

7. OBMIAR ROBOT
7. 1 Jednostka obmiarowa

» Jednostkg obmiarowa pozycji: Oczyszczenie pasa drogowego (terenu
pokrytego roslinnoscig) - mechaniczne wykoszenie starej roslinnosci.
Zatozono koszenie obustronne na szerokosci sredniej 1,5 m (m2)

» Jednostkg obmiarowg pozycji:

Naprawy drog gruntowych wykonywane mechanicznie - zageszczanie
Naprawy drog gruntowych wykonywane mechanicznie - profilowanie
jest (m2);

Opis zakresu prac do wykonania

a) Odcinek drogi podlegajacy rownaniu wraz z watowaniem nalezy
wykona¢ tego samego dnia, aby zachowac przepustowo$¢ drogi.

b) Pierwszy przejazd réwniarki dokonuje obrysu drogi nadajac jej
szeroko$¢ oraz dlugos$¢ planowanego odcinka drogi.

c) Urobek powstaly podczas nadawania profilu powinien by¢ kierowany
do $rodka osi drogi po to, aby podnies¢ os drogi w stosunku do pobocza —
nie nalezy podczas walowania odrzuca¢ urobku poza o$ drogi.

d) Po kazdorazowym przejezdzie roéwniarki nalezy zages$ci¢ grunt
formujac korong¢ drogi za pomoca walca.

e) Po zageszczeniu czynno$¢ réwnania na danym odcinku nalezy
powtorzy¢. Przy drugim przejezdzie pracuje si¢ gruntem z pierwszego
przejazdu. Nalezy nagarng¢ grunt w miejsca drogi, w ktorych brakuje
ziemi.
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f) Nalezy pamig¢tac, ze po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy
przejecha¢ walcem w celu zaggszczenia nasypanego zageszczenia.

g) Czynnosci opisane powyzej tj. przejazd rowniarka 1 walcem nalezy
powtorzy¢ minimum 4 razy. Jezeli nadal profilowana droga nie spetnia
wymaganych warunkow, profilowanie i watowanie nalezy powtorzy¢.

Jednostka obmiarowa pozycji: Przycigcie gatezi w celu zapewnienia
pionowej 1 poziomej skrajni drogowe;j jest (m2);

Jednostka obmiarowa pozycji: Naprawy drog utwardzonych
wykonywane mechanicznie — profilowanie jest (m2);

Jednostka obmiarowg pozycji: Naprawy drog utwardzonych
wykonywane mechanicznie — zaggszczanie

Jednostka obmiarowa pozycji: Mechaniczne $cinanie poboczy na
fragmentach utwardzonej drogi. Prace obejmujg Scigcie poboczy,
wyprofilowanie poboczy z nadaniem spadku poprzecznego 6%,
zageszezenie  poboczy, rozplantowanie nadmiaru  gruntu @ za
przeciwskarpg jest (m2);

Jednostka obmiarowa pozycji: Mechaniczne czyszczenie o0si
nawierzchni  drogowej nieulepszonej  -istniejagca  podbudowa
thuczniowa wraz ze ztozeniem nadmiaru gruntu za przeciwskarpg jest
(m2);

Jednostka obmiarowa pozycji: Mechaniczne czyszczenie nawierzchni
drogowej nieulepszonej wraz z rozplantowaniem nadmiaru gruntu za
przeciwskarpg jest (m2);

Jednostka obmiarowg pozycji: Naprawy drog utwardzonych
wykonywane mechanicznie — profilowanie jest (m2);,

Jednostka  obmiarowa pozycji: Naprawy drog gruntowych
wykonywane mechanicznie — zaggszczanie jest (m2);

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami Inwestora jezeli wszystkie prace o
ktorych jest mowa w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
zostaly uznane jako wykonane w sposob prawidlowy 1 w ilo$ci wskazanej w
przedmiarze

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptlatnosci jest protokot odbioru robot podpisany przez strony
zawierajacy 1los¢ jednostek obmiarowych oraz potwierdzajacy jakos¢ robot.
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10. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania poszczegdlnych robot obejmuje:

Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

Oznakowanie robot

Przygotowanie podtoza

Wykonanie odwodnienia czasowego i docelowego

Zakup materialow

Wykonanie wszystkich transport, zatadunek, roztadunek, dostarczenie
materialéw 1 sprz¢tu

Wbudowanie materiatow wymienionych w niniejszej STWiOR .
Przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych w niniejszej STWi1OR
Wykonanie obmiaru robdét.

AN

AN

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg STWiOR obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych,
ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu 1 sg usuwane po wykonaniu robot
podstawowych;

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

A. Wytyczne Zamawiajgcego, wskazanie miejsc i metody wykonania prac.
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